1 Zasilanie

Obiekt zasilany bedzie napieciem 3x230/400VAC w sieci TN-S z projektowanego ztgcza
kablowego ZK. Ztgcze zostanie zaprojektowane i wykonane wedtug odrebnego opracowania. W
ramach zasilania rezerwowego przewiduje sie montaz w rozdzielnicy RZS recznego uktadu
przetaczania zasilania oraz gniazda 63A do podtgczenia przewoznego agregatu prgdotworczego.

2 Linie kablowe

Zakres prac branzy elektrycznej i AKPiA obejmuje:

e Budowe nowych linii kablowych zasilajgcych, i sterowniczych na trasie od ztacza ZK do
rozdzielnicy RZS oraz od rozdzielnicy RZS do hydroforni i zbiornikéw retencyjnych,

e Zabudowe przy hydroforni rozdzielnicy zasilajgco-sterowniczej RZS,

e Zabudowe przy zbiornikach retencyjnych skrzynek przytaczeniowych SP,

e Zabudowe w hydroforni i zbiornikach retencyjnych niezbednej aparatury kontrolno-
pomiarowej,

e Zabudowe stupa oswietlenia terenu o wysokosci 4m z wysiegnikiem 2-ramiennym i
oprawami ulicznymi LED o mocy 60W. Sterowanie za pomocg czujnika ruchu i zmierzchu
montowanego na wysokosci 2,5m.

Linie kablowe zasilajgce, sterownicze prowadzi¢w ziemi w rurach ostonowych HDPE75. Kable 0,4kV
nalezy uktada¢ w ziemi na gtebokosci 0,7m na 10cm podsypce z piasku, a nastepnie przykry¢ 10cm
warstwa piasku, 15cm warstwg gruntu i folig ztworzywa sztucznego koloru niebieskiego.Skrzyzowania
kablizistniejgcym i projektowanym uzbrojeniem podziemnym, pod utwardzonymi nawierzchniami
oraz przy przejsciach przez Sciane budynku nalezy chroni¢ w rurach ostonowych HDPE75. Przejscia
przez przegrody budowlane nalezy wykonac jako szczelne. W wykopach kablowych utozyé bednarke
FeZn 25x4, ktorg nalezy uziemic rozdzielnice RZS, hydrofornie oraz wystajgce elementy metalowe, tj.
rurociggi i barierki oraz pozostate mogace sie znalez¢ pod napieciem w wyniku awarii. Cato$¢ prac
kablowych nalezy wykonywa¢ zgodnie z obowigzujgcymi normami (w szczegdlnosci N SEP-E-004) i
pod nadzorem wiasciciela terenu.

Tab.1 Zestawienie kabli i przewodow

Symbol Typ Skad Dokad ilos¢ [m]

RZS:KZ YKYZzo 5x16 ZK RZS 10
OSW1:KZ YKYZzo 3x1,5 RZS SO 10
P1:Kz kabel wiasny RZS P1 10
P2:Kz kabel wiasny RZS P2 10
P3:Kz kabel wiasny RZS P3 10
P4:Kz kabel wiasny RZS P4 10
U5.1:KS YKYZzo 3x1,5 RZS ZR1 15
U5.2:KS BiT500(St) BLACK FR 3x1 RZS ZR2 16
EZ1:KZ BiT500(St) BLACK FR 3x1 RZS EZ1 15
EZ2:KZ BiT500(St) BLACK FR 3x1 RZS EZ2 16
LIA1:KS BiT500(St) BLACK FR 3x1 RZS LIA1 15
LIA2:KS BiT500(St) BLACK FR 3x1 RZS LIA2 16
PIA1:KS BiT500(St) BLACK FR 3x1 RZS PIA1 7

PIA2:KS BiT500(St) BLACK FR 3x1 RZS PIA2



Uwaga: Podane w tabeli dtugosci materiatdw s3g orientacyjne i nie mogg stanowi¢ podstawy do
rozliczen.

3 Szafy zasilajace i sterownicze

Rozdzielnice RZS nalezy wykonaé jako zewnetrzng, wolnostojacg na fundamencie, w obudowie z
tworzywa sztucznego o stopniu ochrony IP66 z drzwiami wewnetrznymi oraz ogrzewaniem i
wentylacjg mechaniczng. Rozdzielnice nalezy wyposazyé w sterownik PLC, panel operatorski HMI,
sterownik komunikacyjny GSM/GPRS, niezbedng aparature zasilajgco-sterowniczg oraz uktady
zasilajgco-sterownicze pomp. Stacyjki sterownicze, lampki oraz panel operatorski zamontowac na
drzwiach wewnetrznych. Pompy powinny by¢ sterowane z regulacjg wydajnosci przez przemienniki
czestotliwosci. Nie dopuszcza sie uktadu kaskadowego z jednym przemiennikiem dla wszystkich
pomp. Kazda pompa powinna mieé niezaleiny przemiennik. Do sterownikdw podpig¢ niezbedna
aparature kontrolno-pomiarows, tj. sondy hydrostatyczne do ciggtego pomiaru poziomu, czujniki
konduktancyjne i przetworniki cisnienia do zabezpieczenia pomp przed suchobiegiem. Pomiary
poziomu nalezy wykonaé¢ sygnatami 4-20mA. Za pomocg sterownika komunikacyjnego nalezy
wykonac sygnalizacje SMS o awariach i/lub wpiecie do istniejgcego systemu telemetrii Uzytkownika
(wedtug wytycznych Inwestora).

Tab.2 Zestawienie mocy odbioréw technologicznych

Odbior Zainstalowane | Pracuje | Pn [kW] | Pz [kW] | Ps [kW]
Pompa 4 3 3,7 14,8 11,1
Elektrozawor 2 2 0,1 0,2 0,2
Oswietlenie terenu 1 1 0,12 0,12 0,12
AKPiA 1 1 0,2 0,2 0,2
Razem 15,32 11,62

4 Instalacja przepieciowa

Przewiduje sie zastosowanie wielostopniowego systemu ochrony przepieciowej. W rozdzielnicy RZS
zastosowac ogranicznik przepie¢ B+C. Wejscia i wyjscia cyfrowe wchodzace z poza szafy do
sterownika PLC nalezy separowac za pomocg przekaznikdéw interfejsowych, wejscia pomiarowe 4-
20mA za pomoca zasilaczy-separatoréw sygnatu analogowego.

5 Ochrona od porazen

Jako podstawowg ochrone od porazen pragdem elektrycznym projektuje sie szybkie samoczynne
wyltgczenie zasilania w uktadzie sieci TN-C-S. Dodatkowo przewiduje sie zastosowanie wytgcznikéw
réznicowo-prgdowych w obwodach zasilajgcych oraz stosowanie potgczen wyréwnawczych.

6 Uktad automatyki

Ukfad automatyki zostanie oparty na sterowniku PLC komunikujgcym sie w sieci Ethernet z panelem
operatorskim oraz za pomocg RS485 ze sterownikiem komunikacyjnym GSM/GPRS ifalownikami.
Sterownik PLC powinien posiada¢ budowe modutowg z mozliwoscig rozszerzenia, co najmniej 24xDI,
16xDO, porty RJ45 Ethernet, RJ45 Serial, TB Serial oraz karte 8xAl. Panel operatorski powinien miec
dotykowy kolorowy ekran o przekatnej 7” oraz mozliwo$¢ dotgczenia zewnetrznej pamieci do
przechowywania danych historycznych, wykresow oraz historii alarméw. Zasilanie do uktadu
automatyki nalezy zrealizowa¢ na zasilaczu UPS o mocy 1200VA.

W systemie automatyki rozrézniane bedg 3 tryby sterowania:



Automatyczny — w ktdrym catoscig procesu technologicznego bedzie sterowat przemystowy
sterownik PLC,

Zdalny — w ktérym Operator moze z poziomu panela uruchomié¢ dowolny naped oraz zadac
dowolny parametr jego pracy,

Reczny — traktowany jako remontowy, np. w przypadku awarii sterownika PLC, w ktérym
Operator dokonuje rozruchu napeddéw za pomocg przetacznikéw wyboru trybu sterowania na
elewacji rozdzielnicy RZS.

W systemie wizualizacji powinny by¢ wyswietlane co najmnie;j:

Ekran gtéwny z wizualizacja catego procesu technologicznego oraz wyswietlanymi
podstawowymi parametrami,

Ekran wykresow,

Ekran ustawien z mozliwoscig zadawania parametrow pracy przez Operatora,

Stacyjki sterownicze wszystkich napedéw z mozliwoscia wyboru trybu sterowania,
wyswietlaniem standw pracy i awarii oraz podstawowymi parametrami, tj. licznikami czasu
pracy i innymi okreslonymi w uzgodnieniu z Uzytkownikiem,

Ekran alarmow.

Dziatanie elektrozaworow nalezy oprze¢ na podstawie ciggtego pomiaru poziomu w zbiornikach
retencyjnych. System automatyki powinien zapewnia¢ mozliwos¢ pracy jednoczesnej i naprzemiennej
pomp w okresSlonym cyklogramie z zadanym cisnieniem ttoczenia, na podstawie czasu pracy,
poziomuoraz napetnienia w zbiornikach.

7 Aparatura kontrolno-pomiarowa

Sondy hydrostatyczne powinny mie¢ zasilanie w petli prgdowej 4-20mA, zakres 0-6m oraz
dtugosc kabla 10m,

Czujniki ciSnienia powinny miec zasilanie w petli pragdowej 4-20mA, zakres 0-10bar,

Czujniki konduktancyjne powinny mie¢ przewody o dtugosci 40m,

Wszystkie czujniki i sondy powinny mie¢ atest do wody pitnej.

Tab.3 Zestawienie aparatury kontrolno-pomiarowej

Obiekt Pomiar Urzadzenie Sygnat
ZR1 Pomiar poziomu Sonda hydrostatyczna 4-20mA
Sygnalizacja MIN Sonda konduktancyjna Binarny
Sygnalizacja MAX Sonda konduktancyjna Binarny
ZR2 Pomiar poziomu Sonda hydrostatyczna 4-20mA
Sygnalizacja MIN Sonda konduktancyjna Binarny
Sygnalizacja MAX Sonda konduktancyjna Binarny
Hydrofornia Pomiar ci$nienia ssanie Przetwornik cisnienia 4-20mA

Pomiar cisnienia ttoczenie Przetwornik ci$nienia 4-20mA



